
บทที่ 3  
การประกอบเคร่ืองคอมพิวเตอร 

 
รูจักกับสวนประกอบตางๆ ของคอมพิวเตอร เพ่ือใชในการประกอบเครื่องดวยตนเอง 

กอนเร่ิมทําการประกอบเครือ่งคอมพิวเตอรดวยตนเอง เราควรทําความรูจักกับสวนประกอบ
ตางๆ ของคอมพิวเตอรกันกอน เพ่ือใหเขาใจถึงหนาทีก่ารทํางานของอุปกรณแตละสวน ซึ่งจะทําใหการ
ประกอบเครื่องเปนไปอยางถูกตอง หลีกเลี่ยงความเสียหายที่จะเกิดจากความไมรูไดอยางมาก ซีพียู 
(CPU – Central Processing Unit)ซีพียูเปนอุปกรณที่มีหนาที่ในการประมวลผลคําส่ังตางๆ ไมวาจะ
เปนการคิดคํานวณการตัดสินใจ ทุกอยางจะถูกนํามาประมวลผลที่อุปกรณตัวนี  ทั้งหมด โดยจะมีการรับ
คําสั่งเขามาจากอุปกรณ Input เชน เมาส คียบอรด หรือไมโครโฟน และนําไปแสดงผลออกทางอุปกรณ 
Output เชน จอภาพ เครื  องพิมพ อุปกรณสํารองขอมูลเปนตน 

 
Athlon 64 ซีพียูจากคายเอเอ็มดี 

 
Pentium 4 ซีพียูจากคายอินเทล 

  
ลักษณะของซีพียูในปจจุบันสวนใหญจะเปนรูปแบบ Socket ที่มีลกัษณะเปนสี่เหลี่ยมแบนๆ มี

จํานวนขาเล็กๆ ที่เปนโลหะไวสําหรับเชือ่มตอกับสัญญาณภายในตวัซีพียูกับอุปกรณภายนอกซึ่งจํานวน
ขาจะแตกตางกันตามยี่หอและรุนของซี พียู โดยซี พียูที่นิยมใชในตอนนี้มีเพียง 2 ยี่หอเทาน้ัน คืออินเทล
และเอเอ็มดีโดยแต ละคายก็จะมีซีพียูหลากหลายรุนใหเลือกใช เชนทาง ฝงคายอินเทลคือ Pentium 4 
และ Celeronใชอินเทอรเฟซแบบ Socket 478 และ 775 สวนเอเอ็มดีนั้นเปน Athlon XP, Athlon 64 Bit 
ใชอินเทอรเฟซแบบ Socket A ,754 และ 939 โดยแตละคายก็มีจุดดีจุดดอยแตกตางกันไปซีพียูของอิน



เทลนั้นมีจุดเดนในดานการทํางานที่มีเสถยีรภาพ มีความทนทานสูงและไมรอนงาย แตมีขอเสยีคือราคา
แพงและทํางานชากวาซีพียขูองเอเอ็มดีในระดับความเร็วเดียวกัน สาํหรับเอเอ็มดีนั้น จุดเดนคือ ซีพียูมี
ราคาถูกกวาอินเทลในทุกรุนและมีความเร็วสูงทั้งงานดานกราฟกและงานทั่วไป สวนขอเสียของเอเอ็มดี 
คือมีความรอนสูง หากไมมีระบบระบายความรอนที่ดีจะทําใหระบบไมมีเสถียรภาพ และเกิดความ
เสียหายตอตวัซีพียูไดงาย 
 
เมนบอรด (Mainboard) 

เมนบอรดเปนอุปกรณที่มีลักษณะเปนแผนวงจรหลักสําหรับติดตั้งอุปกรณคอมพิวเตอรตางๆ 
เกือบทั้งหมด โดยจะมีหนาที่ในการประสานงานและตดิตอรับสงขอมูลโดยผานระบบบัส บนเมนบอรดก็
จะมีอุปกรณที่สําคัญๆ รวมอยูดวย เชน สลอต, ซ็อกเก็ตสําหรับเชือ่มตอกับอุปกรณตางๆ ชิพเซ็ตทีท่ํา
หนาที่เหมือนแมบาน คอยจัดการและประสานงานใหกับอุปกรณที่นํามาติดตั้งบนเมนบอรด นอกจากน้ีก็
ยังรวมเอาแผงวงจรและชิพควบคุมอุปกรณตางๆ เชน ตัวควบคมุฮารดดิสก (Harddisk Controller) 
พอรตเชื่อมตออุปกรณภายนอก เชน พอรตขนาน (Parallel Port)พอรตอนุกรม (Serial Port) และพอรต
ยูเอสบี (USB Port) เปนตน 

 
เมนบอรด (Mainboard) 

 
แรม (RAM – Random Access Memory) 

แรมคือหนวยความจําที่ทําหนาที่อานและเขียนขอมูลรวมกับซีพียูอยูตลอดเวลา ขอมูลจาก
ฮารดดิสกสวนใหญจะตองมาพักที่แรมเสมอกอนจะถูกสงไปยังซีพียู ดังนั้นยิ่งแรมมีขนาดมากข้ึนเทาไหร
ก็สามารถพักขอมูลไวกับแรมไดมากขึ้น ทําใหซีพียูไมตองเรียกขอมูลจากฮารดดิสกบอยๆ ซึง่ฮารดดิสก
มีความเร็วในการอานและเขียนขอมูลนอยกวาแรม สงผลใหระบบของเราทํางานไดเร็วขึ้นในปจจุบันแรม
มีหลายชนิดดวยกัน คือ SDRAM, DDR SDRAM และ RAMBUS SDRAM จะมีลักษณะเปนแผงยาวมี



ขาสัญญาณขนาด 168 pin 64 bit สําหรับติดตั้งกบัซ็อกเก็ตแรมแบบ DIMM สวนใหญแรมที่ขายกัน
เด๋ียวนี้จะเปนแบบ PC–100 และ PC–133 ในปจจุบัน SDRAM ไดรับความนิยมนอยมาก ที่มีใชงานอยู
สวนใหญจะเปนเครื่องรุนเกาเสียมากกวา เน่ืองจากการเขามาแทนที่ของ DDR SDRAM ที่มีคุณภาพ
ดีกวาในราคาที่ใกลเคียงกันนั่นเอง 

 

 
SD RAM 

 
DDR SDRAM มีลักษณะคลายกับ SDRAM แต จะมีขนาด 184 pin และเนื่องจากทํางานทั้ง

ขอบขาขึ้นและขาลงของสญัญาณนาฬิกาทําใหมีความเร็วเพ่ิมขึ้นเปน 2 เทาถาเทียบกับ SDRAM โดย 
DDR SDRAM จะมีบัสใหเลือกใชงานอยูหลายขนาด เชน 266, 333 และ 400 เปนตน ปจจุบนั DDR 
SDRAM เขามาเปนหนวยความจํามาตรฐานใหมที่มาแทนที่ SDRAM ไปเรียบรอยแลว และในอนาคตมี
ไมนานหนวยความจําแบบ DDR 2 ก็กําลังเขามาเปนทีน่ิยมมากขึ้นเรื่อยๆ 

 

 
DDR RAM 

RAMBUS เปนแรมชนิดใหมที่อินเทลเคยพยายามผลักดันใหเปนมาตรฐานใหมของ
หนวยความจําในอนาคต แตในปจจุบันดูแลวสถาการณของRAMBUS นั้นก็ไมมีอะไรที่หวือหวามากนัก 
RAMBUS มีลักษณะที่แตกตางจากSDRAM และ DDR SDRAM อยางเห็นไดชัด โดยใชอินเทอรเฟช
แบบ RIMM ขนาด299 pin นอกจากนี้ยังมีความเร็วบัสที่สูงถึง 400 MHz และสามารถสงถายขอมูลไดถึง 
800 MB ตอวินาทีซึ่งมากกวา SDRAM ถึง 8 เทาเลยทีเดียว แตกลบัมีขอเสียคือมีคาความหนวง 
(Latency) ใกลเคียงกับ SDRAM ทําใหประสิทธิภาพในการทํางานไมไดแตกตางไปจาก DDR SDRAM 



หรือ SDRAM มากนักและยังมีราคาแพงกวากันคอนขางมาก นอกจากนี้หากใส RAMBUS ไมครบแถว
(RIMM) ตองมีการใสแถวหลอก(RIMM PCB – Printed Circuit Board) ไวใหเต็มเพ่ือใหครบวงจรจึงจะ
สามารถใชงานได 

 
RAM BUS 

 
ฮารดดิสก (Harddisk) 

ฮารดดิสก เปนอุปกรณ ที่มีหนาทีส่ําหรับเก็บขอมูลที่มีขนาดใหญโดยเฉพาะการเก็บขอมูล
สําหรับติดตั้งระบบปฏิบตัิ การหรือโปรแกรมตางๆ ซึ่งไม สามารถเก็บไวในแผนฟล็อบป ดิสก ที่มีความจุ
นอยได ภายในฮารดดิสกจะประกอบไปดวยแผนจานโลหะแข็ง (Platter) วางซอนกันแตจะไมติดกัน โดย
จะมีแขนที่เปนตัวเคลื่อนหัวอานเขาไปอานและเขียนขอมูลตามตําแหนงที่ตองการ และจะไมมีการสัมผัส
กับแผนโดยตรงแตจะมีชองวางหางกันประมาณ 10 ไมครอน ทําใหการอานขอมูลจากแผน Platter มี
ความเร็วสูงเนื่องจากไมมีการเสียดสีที่เกิดจากการสัมผัส โดยจะมีความเร็วรอบอยู 2 แบบคือ 5400/นาที
และ 7200/นาที 

 
ฮารดดิสก (Harddisk) 

 
นอกจากนี้ฮารดดิสกยังมีแผนวงจรที่อยูดานลางเปนตวัควบคุมการหมุนของมอนิเตอร แขนที่

เปนตวัเคลื่อนหัวอาน และยังทําหนาที่ติดตอส่ือสารโดยสงผานขอมูลไปยังเมนบอรดอีกดวย ซึ่ง
แผนวงจรดานลางน้ีควรระวังอยาไปวางไวกับแผนโลหะหรืออุปกรณ นําไฟฟาทุ กชนิด เพราะจะทําให



เกิดการลัดวงจรกอให เกิดความเสียหายกับตวัฮารดดิสกได โดยเฉพาะการวางฮารดดิสกไวบนเคสแลว
เปดการทํางานของเคร่ืองคอมพิวเตอร ซึ่งหากเกิดปญหาไฟรั่วขึ้นมาจะทําใหมีไฟฟาเขามาสูตัวเคสและ
ผานไปยังฮารดดิสก ทําใหแผนวงจรของฮารดดิสกอาจเสียหายไดเน่ืองจากขอจํากัดในการพัฒนา
มาตรฐานการเชื่อมตอแบบเดิม ซึ่งเปนแบบ IDE/E-IDE แทบไมมีการพัฒนาความเร็วในการโอนถาย
ขอมูลไปไดอีก โดยหยุดไวที่ความเร็วสูงสุดเพียง 133 MB/s จึงทําใหบรรดาผูผลติฮารดดิสกไดทําการ
พัฒนามาตรฐานของฮารดดิสกใหมขึ้นมา ซึ่งเรียกวาเปนฮารดดิสกแบบ Serial ATA โดยมีความเร็วใน
การโอนถายขอมูลถึง 150 MB/s และมีหนวยความจําแคชถึง 8 MB ซึ่งจะสามารถพัฒนาความเร็วไดถึง 
300 MB/s และ 600 MB/s ในเวอรชั่นตอๆ ไป นอกจากน้ีฮารดดิสกแบบ Serial ยังมีขอดีอีกหลายๆ 
ดาน เชน ใชสายเคเบิ้ลทีใ่ชในการเชื่อมตอแบบใหมที่มีขนาดเล็กและบางกวาเดิม ทําใหการไหลเวียน
ของอากาศภายในเคสดีขึ้นดูเปนระเบียบมากขึ้น และตวัของฮารดดิสกมีความแข็งแรงมากขึ้นไมบอบ
บางหรือเสียหายงายเหมือนฮารดดิสกแบบ IDE 

 

 
 

ฮารดดิสกแบบ Serial ATA (SATA) 
 
จอภาพ (Monitor) 

จอภาพหรือจอมอนิเตอรเปนอุปกรณที่ใชในการแสดงผลจากการทํางานของคอมพิวเตอร ซึ่ง
ภายในมีวงจรและระบบการทํางานคลายกับเคร่ืองรับโทรทัศนเกือบทุกอยาง แตจะมีแผงวงจรที่ซับซอน
นอยกวามาก โดยจะแตกตางกันตรงที่โทรทัศนมีภาครับสัญญาณทีวี แตจอมอนิเตอรมีเพียงภาครับ
สัญญาณดิจิตอลจากการดแสดงผลเทาน้ัน ปจจุบันแนวโนมจอมอนิเตอรกําลังถกูจอ LCD เขามาเปน
มาตรฐานใหมแทนดวยขอดีหลายๆ อยาง เชน มีขนาดบางไมกินเนื้อที  ในการจัดวางมากนัก ไมมีรังสี
สะทอนรบกวนสายตา และประหยัดไฟมากกวา เปนตน 



 
จอภาพแบบ LCD 

การดแสดงผล (Display Card) 
การดแสดงผล หรือการด VGA เปนอุปกรณที่มีหนาที่ในการนําขอมูลแบบดิจิตอลมาเปลี่ยนเปน

สัญญาณภาพจากคอมพิวเตอรแลวนําไปแสดงผลออกทางจอภาพ โดยใชอินเทอรเฟชแบบสลอ็ต AGP 
หรือ PCI Express ทําใหสามารถแสดงผลไดอยางรวดเร็วและการดแสดงผลในปจจุบันมีการพัฒนาชิพ
สรางกราฟก 3 มิติไปอยางรวดเร็ว ทําใหสามารถแสดงผลภาพกราฟก 3 มิติไดอยางสมจริงและสวยงาม
มากขึ้นกวาในอดีต 

 
การดแสดงผล 

การดเสียง (Sound Card) 
การดเสียงหรือซาวดการดที่ หนาที่ในการให กําเนิดเสียงจากเคร่ืองคอมพิวเตอร โดยตอง

ทํางานควบคูไปกับลําโพงดวย ในปจจุบันมักจะมีการนําคอมพิวเตอร มาใช งานประเภทมัลติมีเดียทีใ่ห 
ความบันเทิงตาง ๆ เชนใชดูหนังฟงเพลง รองคาราโอเกะ เลนเกม งานเหลาน้ีตางก็ตองพึ่งพาระบบเสียง 
ที่ ชวยเพ่ิมอรรถรสในการทํางานเหลาน้ีทั้งสิ้ น ดังนั้นคอมพิวเตอรในปจจุบันจึงมีการติดตั้งระบบ เสียง
ใหกับคอมพิวเตอรแทบทุกเคร่ือง มีทั้งแบบ Sound OnBoard หรือแบบที่เปนการดโดยจะตองนํามา
ติดตั้งลงบนสล็อตในเมนบอรดปญหาของการดเสียง บางคร้ังจะสงผลกระทบกับเคร่ืองคอมพิวเตอรอยาง



คาดไมถึง และสวนใหญจะเกิดจากตัวไดรเวอรของการดเอง จนบางครั้งทําใหวินโดวสไมสามารถบูต
เคร่ืองหรือชัตดาวนได วิธีแกปญหาคือตองไปดาวนโหลดไดรเวอรเวอรชั่นใหมมาติดตั้ง 

 
การดเสียง (Sound Card) 

 
ฟล็อบปไดรฟ (Floppy Drive) 

ฟล็อบปไดรฟเปนอุปกรณที่มีหนาที่ในการอานและบันทึกขอมูลจากแผนฟล็อบปดิสกที่มีขนาด 
3.5 นิ้ว ความจุ 1.44 MB โดยจะมีหัวอานคอยเลือ่นเขาไปอานขอมูลจากแผนที่เคลือบสารแมเหล็ก
ของฟล็อบปดิสก ทั้งสองดานซ่ึงหัวอานนี้จะมีการสัมผัสกับแผนแมเหล็กโดยตรง จึงทําใหการอานขอมูล
ไมสามารถอานไดรวดเร็วเหมือนฮารดดิสกโดยมีความเร็วประมาณ 300 รอบตอนาทีเทาน้ันฟล็อบป
ไดรฟ 

 
ฟลอบปไดรฟ (Floppy Drive) 

 
ซีดีรอมไดรฟ (CD-ROM Drive) 

ซีดีรอมไดรฟ เปนอุปกรณ ที่มีหนาที่ ในการอานขอมูลจากแผนซีดีเพียงอยางเดียว สวนใหญจะ
ใชงานในดานการติดตั้งระบบปฏิบตัิการหรือโปรแกรมตางๆ รวมไปถงึงานที่เก่ียวกบัความบันเทงิ เชนดู
หนัง ฟงเพลง และงานดานมัลติมีเดียดวยโดยมีหนวยความเร็วในการอานขอมูลเปน X เชน 48X หรือ 
50X เปนตน ในปจจุบันแทบจะเรียกไดวาคอมพิวเตอรทุกเคร่ืองจะตองมีไดรฟซีดีรอมอยางนอย หนึ่ง
ไดรฟเสมอ ซึ่งไดกลายเปนมาตรฐานสําหรับเคร่ืองคอมพิวเตอรในตอนนี้แลวซีดีรอมไดรฟจะการอาน



ขอมูลดวยความเร็วในการหมุนแผนที่ไมคงที่ โดยที่จะอานขอมูลที่อยูวงนอกของแผนซีดีดวยความเร็ว
สูงสุด และจะคอยๆลดความเร็วลงมาเม่ือมาอานขอมูลที่อยูวงในสดุ สวนใหญซดีีรอมไดรฟจะอานขอมูล
ที่อยูตรงกลางแผนซะสวนมาก ทําใหใชความเรว็เพียงแคไมเกินคร่ึงหนึ่งของความเร็วสูงสุดทีมี่เทาน้ัน 
ดังนั้นซีดีรอมไดรฟสวนใหญจึงไมคอยทํางานที่ความเร็วสูงสุดของไดรฟเทาไหรนัก อยางเชนซีดีรอม
ไดรฟความเรว็ 50X จึงไมใชความเรว็ในการอานขอมูลอยางตอเน่ือง แตจะเปนความเรว็ในการอาน
ขอมูลจากแผนซีดีที่อยูวงนอกสุด หลังจากน้ันจะคอยลดความเรว็ลงมาเม่ือมาอานขอมูลที่อยูวงในดวย
ความเร็ว ที่ไมเกินคร่ึงหนึ่งของไดรฟก็จะประมาณ 20-25X เทาน้ัน 
 
เมาสและคียบอรด 

เมาสและคียบอรด เปนอุปกรณสําหรับทําหนาทีใ่นการปอนขอมูลจากผูใชเขาสูเครื่อง
คอมพิวเตอร ซึ่งสวนใหญหากเมาสและคียบอรดเสียจะไมนิยมซอมเพราะเด๋ียวนี้เมาสและคียบอรดมี
ราคาไมแพง ถามัวแตมานัง่ซอมจะไมคุมกับเวลาที่เสยีไป 

 
เคสและเพาเวอร ซัพพลาย 

เคสที่ขายในบานเรามักมีเพาเวอรซัพพลายติดมาดวยเสมอจนเปนของคูกัน โดยเคสจะมี
ลักษณะเปนกลองเหล็กส่ีเหลี่ยมผืนฟาใชสําหรับเปนที่เก็บอุปกรณคอมพิวเตอรเกือบทั้งหมดไมวาจะเปน
เมนบอรด ซีพียู แรม ฮารดดิสกการดแสดงผล การดเสียง รวมถึงสายแพเชื่อมตอตางๆ สวนเพาเวอรซัพ
พลายนั้นจะมีหนาที่ในการแปลงไฟและจายกระแสไฟใหกับอุปกรณที่อยูในเคสผูใชหลายคนสวนใหญมัก
ไมคอยใหความสําคัญกับเพาเวอรซัพพลายเทาไหร แตหารูไมวาปญหาท่ีเกิดกับฮารดดิสก และอุปกรณ
ตางๆ บางคร้ังมักมีสาเหตุมาจากเพาเวอรซัพพลาย หากเพาเวอรซัพพลายเสียสวนใหญจะสามารถซอม
ไดโดยการเปลี่ยนฟวส หมอแปลง หรือเปลี่ยนอะไหลเคสและเพาเวอรซัพพลาย 

 
เคสและเพาเวอร ซัพพลาย 



ข้ันตอนการประกอบเครือ่งคอมพิวเตอร ดวยตนเอง 
การประกอบเคร่ืองคอมพิวเตอรดวยตนเอง ปจจุบันไมใชเร่ืองยากอีกตอไป ซึ่งเราสามารถหัด

ประกอบดวยตนเองได โดยมีขั้นตอน ดังนี้ 
1. ขั้นแรกใหเตรียมอุปกรณที่จําเปนสําหรับการประกอบเครื่องคอมพิวเตอรเชน ไขควงสี่แฉก กลอง
สําหรับใสน็อต คูมือเมนบอรด คีมปากจ้ิงจก 
 

 
 

 
2. เริ่มจากการติดตั้งซีพียกูอน โดยงางขาล็อคของซ็อกเก็ตขึ้นมาจากนั้นนําซีพียูมาใสลงไปใน  

ซ็อกเก็ตโดยใหวางตําแหนงขาที่ 1 ของซีพียูและซ็อกเก็ตใหตรงกัน โดยสังเกตวาที่ขาที่ 1 ของซีพียูจะ
ทําเครื่องหมายเปนจุดเล็กไวที่มุมดานบนของซีพียู 

 

 
 



3. เม่ือวางซีพียูตรงล็อคกับซ็อกเก็ตแลว จากน้ันใหกดขาล็อกลงไปเหมือนเดิม แลวนําซิลิโคนมาทาตรง
บริเวณคอร (แกน) ของซีพียู และไมควรทาซิลิโคนใหหนา หากเห็นวาหนาเกินไปใหใชกระดาษหรือแผน
พลาสติกมาปาดออกเสียบาง 
 

 
 

4. ติดตั้งฮีทซิงคและพัดลมลงไปบนคอรของซีพียู ตดิล็อกใหเรียบรอยในขั้นตอนนี้มีจุดที่ตองระวังอยู 2 
จุดคือ การติดตั้งฮีทซิงคของพัดลมจะตองแนบสนิทกับคอรของซีพียู อยาพยายามกดแรงไป บางทีคอร
ของซีพียูอาจบิ่นได สวนขาสปริงที่ยึดพัดลมบางที มันแข็งเกินไป บางคนใชไขควงพยามยามกดขาสปริง 
ใหเขาล็อก ซึง่อาจทําใหพลาดไปขูดเอาลายปริ้นบนเมนบอรดขาดทําใหเมนบอรดอาจเสียหายได 

 
 
 



5. เสียบสายไฟของพัดลมเขากับขัว้ CPU FAN โดยดูจากคูมือเมนบอรด 
 

 
 

6. นําแรมมาเสียบเขากับซอ็กเก็ตแรมโดยใหตรงกับรองของซ็อกเก็ต จากน้ันจึงกดลงไปจนดานล็อกทั้ง 
2 ดานดีดขึ้นมา(บางเมนบอรดตัวล็อกทัง้สองดานอาจไมจําเปนตองดีดขึ้นมาก็ไดใหดูวาเขาล็อกกันก็พอ) 
 

 
 

7. ขันแทนรองน็อตเขากับเคส 
 

 
 



8. นําเมนบอรดที่ไดติดตัง้ซีพียูและแรมวางลงไปบนเคส จากน้ันขันน็อตยึดเมนบอรดเขากับตวัเคสให
ครบทุกตัว 
 

 
 

9. เสียบการดแสดงผลลงไปในสล็อต AGP เสร็จแลวขนัน็อตยึดติดกับเคส 
 

 
 
 
 
 
 
 



10. เสียบการดเสียงลงไปในสล็อต PCI เสร็จแลวขันนอ็ตยึดติดกับเคส 
 
 

 
 

 
11. เสียบสายเพาเวอรซพัพลายเขากับขั้วตอบนเมนบอรด โดยควรเสยีบใหปลั๊กของสายเพาเวอรซัพ
พลายตรงล็อกกับขัว้ตอบนเมนบอรด 
 
 

 
 
 
 
 

 



12. สอดไดรฟซีดีรอมเขากับชองวางหนาเคส แลวขนัน็อตยึดกับตัวเคสใหแนน 
 

 
 
13. เสียบสาย IDE เขากับไดรฟซีดีรอมโดยใหแถบสีแดงตรงกบัขาที่ 1 หรือดานที่ติดกับขั้วสายไฟ 
จากน้ันจึงเสียบสายไฟและสายสัญญาณเสียงเขาไปดวย 
 

 
 
14. เสียบสาย IDE อีกดานเขากับขัว้ตอ Secondary IDE บนเมนบอรดโดยแถบสีแดงตรงกับขาที่ 1 ของ
ขั้วตอดวย 

 



15. สอดฮารดดิสกเขากับชองติดตั้ง แลวขันน็อตยึดกับตัวเคสใหแนน 
 
 

 
 

 
16. เสียบสาย IDE เขากับฮารดดิสกโดยใหแถบสีแดงตรงกับขาที่ 1 หรือดานที่ติดกับขั  วสายไฟ จากน้ัน
จึงเสียบสายไฟเขาไปดวย 
 
 

 
 
 

 



17. เสียบสาย IDE อีกดานเขากับขัว้ตอ Primary IDE บนเมนบอรด โดยแถบสีแดงตรงกับขาที่ 1 ของ
ขั้วตอดวย 
 

 
 

 
18. สอดไดรฟฟล็อบปดิสกเขาไปในชองติดตั้ง แลวขนัน็อตยึดกับตัวเคสใหแนน 
 
 

 
 
 
 

 



19. เสียบสายไฟเขากับขั้วตอสายไฟของฟล็อบปดิสก ใหสังเกตสายไฟของฟลอ็บปดิสกจะมีหัวขนาด
เล็กกวาสายไฟของซีดีรอมและฮารดดิสก) 
 
 

 
 

 
20. เสียบสายแพขนาด 34 เสน (เสนเล็กกวาสายแพของฮารดดิสกและซีดีรอม) ใหดานที่มีการไขวสาย
เขากับขัว้ตอไดรฟฟล็อบปดิสก โดยแถบสีแดงของสายแพต องตรงกับขาที่ 1 ของขั้วตอดวย หากใสผิด
ดานไฟของไดรฟฟล็อบปดิสกจะติดตลอด วิธีแกไขคือใหหันสายแพกลับดานเพราะไดรฟฟล็อบปดิสก
บางยี่หออาจตองใสสลบัดานกัน 
 
 

 



21. เสียบสายแพอีกดานเขากับขัว้ตอฟล็อบปดิสกบนเมนบอรด โดยใหสายสีแดงตรงกับขาที่ 1 หรือ 
pin1 ของขั้วตอดวย 
 
 

 
 
 
22. เสียบสายสัญญาณตางๆ จากเคส เชน สวิตชเปดปดเคร่ือง ไฟบอกสถานะเปดเคร่ือง ไฟบอกสถานะ
ฮารดดิสก ปุม Reset ลําโพง ลงบนเมนบอรดควรดูคูมือเมนบอรดประกอบดวย โดยตองเสียบขัว้ใหถูก
หากผิดขั้ว คอมพิวเตอรจะไมติดหรือมีไฟคางตลอดเวลา วิธีแกไขคือใหเราลองสลับขัว้และเปดเครื่อง
ขึ้นมาใหม 
 

 
 
 

 



23. เม่ือเสร็จเรียบรอยแลวใหเราลองสํารวจดูวามีนอ็ตหรืออุปกรณอ่ืนๆตกคางอยูบนเมนบอรดหรือไม 
เพราะอาจทําใหเกิดกระแสไฟลัดวงจรจนเกิดความเสียหายตอเมนบอรดและอุปกรณตางๆ บนเมนบอรด
ได นอกจากนี้ควรตรวจสอบการติดตั้งทัง้หมดวาเรียบรอยดีแลว เชน การดตางๆ หรือสายสัญญาณ
เสียบแนนหนาดีหรือยัง โดยเฉพาะฮีทซิงคและพัดลมตองแนบสนิทกับซีพียู พรอมทั้งล็อกติดกันอยาง
แนนหนา 
 

 
 
 

24. เม่ือเรียบรอยดีแลวปดฝาเคสและขันน็อตใหเรียบรอย ก็เปนอันเสร็จสิ้นขั้นตอนการประกอบเครื  อง
อยางถูกตองและสมบูรณแบบแลว 
 
 

 
 



ประกอบเครื่องเสร็จแลว แตกลบัไมสามารถบูตเคร่ืองขึ้นมาไดเพราะมองเห็นฮารดดิสก จะแกไข
อยางไรหลังจากที่ประกอบเครื่องเสร็จแลว ตองมีการกําหนดคาไบออสใหรูจักกับฮารดดิสกที่ติดตั้งใน
เคร่ืองคอมพิวเตอร แตในปจจุบันเมนบอรดรุนใหมไมจําเปนตองเขาไปกําหนดคาในไบออสแลว เพราะ
ไบออสจะรูจักฮารดดิสกเองโดยอัตโนมัติแตหากเปนเมนบอรดรุนเกาใหเขาไปกําหนดคาไบออสที่หัวขอ 
IDE HDD Auto Detection เพ่ือใหไบออสตรวจสอบคาที  เหมาะสมใหโดยอัตโนมัติ แตหากตองการ
กําหนดเองก็สามารถเขาไปกําหนดคาไดที่หัวขอ Standard CMOS Setup โดยใหเราใสคา Head, 
Cylinder, Sector ของฮารดดิสกนั้นลงไปใหถกูตองอีกสาเหตุหนึ่งที่ทําใหคอมพิวเตอรมองไมเห็น
ฮารดดิสกเนื่องจากการเซ็ตจัมเปอรไมถูกตอง ซึ่งเราสามารถดูการเซ็ตจัมเปอรที่ถูกตองไดบนตัว
ฮารดดิสก ที่สวนใหญทางผูผลิตฮารดดิสกจะติดสติ๊กเกอรบอกตําแหนงการเซ็ตจัมเปอรที่ถูกตองมาให 
ดวย นอกจากน้ีใหตรวจสอบการเชื่อมตอของสายสัญญาณตางๆ เชน สาย IDE และสายไฟวามีการหลุด
หลวมหรือไม หากพบวามีก็ใหทําการเชื่อมตอใหแนน และควรตรวจสอบดวยวาเสียบสายสัญญาณ
ถูกตองตรงขัว้หรือไมดวย 
 
ขาล็อกของฮีตซิงคแข็งมาก ไมสามารถล็อกเขากับ 

ซ็อกเก็ตของซีพียู ได จะแก ปญหาอยางไรขาล็อกของฮีตซิงคที่มีขนาดใหญสวนมากจะมีความ
แข็งแรงมาก ทําใหมือใหมที่เพ่ิงหัดประกอบเคร่ืองอาจไมสามารถติดตั้งได วิธีการแกปญหานี้ก็คือการ 
ใชดามพลาสติกที่มีความแข็งแรงหรือปลายไขควงขนาดเล็ก งั ดเกี  ยวขาล็อกฮีตซิงคใหเขากับซ็อกเก็ต
ของซีพียู 
 

อยางไรก็ตามการใชไขควรงัดเก่ียวขาล็อกของฮีตซิงคจําเปนตองทําดวยความระมัดระวัง เพราะ
หากพลาดพลั้งอาจทําใหปลายของไขควรไปขูดเขากับลายปรินซบนเมนบอรดฉีกขาด ทําใหเกิดความ
เสียหายตอตวัเมนบอรดได ทางที่ดีแนะนําใหใชดามพลาสติกที่มีความแข็งแรงมากๆ หนอยจะดีกวาการ
ใชไขควงครบัเพราะหากไมชํานาญสวนใหญหลายคนจะพลาดในสวนนี้แทบทั้งสิ้นครับหากเมนบอรดเกิด
ความเสียหายจากการที่ถูกไขควรขูดเอาลายปริ๊นซฉีกขาด เราสามารถนําเมนบอรดไปเชื่อมตอ
ลายปริ๊นซใหมได ซึ่งอาจตองเสียคาใชจายบาง แตเม่ือเทียบกับเมนบอรดราคาแพงแลวเชื่อวายังคุมคา
อยูครับ 


